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Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Celem niedopuszczenia do porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych
niewtasciwym uzytkowaniem urzgdzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig
obstugi oraz zachowac jg na wypadek koniecznosci skorzystania z niej w przysztosci.

Ograniczenia
uzytkowania

- Z niniejszego urzgdzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej

8 lat ani osoby o ograniczonych mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub
intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu lub wiedzy,
chyba ze znajdujqg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci
pozostajgce bez nadzoru nie mogg czyscic¢ urzgdzenia ani dokonywac
czynnosci konserwacyjnych.

- To urzgdzenie zawiera akumulator, ktéry moze by¢ wymieniany tylko przez

osoby o odpowiednich umiejetnosciach.

- Nalezy uprzgtngc teren, ktéry ma by¢ czyszczony. Dzieci nie mogg bawic

sie urzgdzeniem. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe pozostawaty w
bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

- Nie nalezy instalowa¢, nie tadowac ani nie uzywac urzgdzenia w

tazienkach ani wokot basenow.

- Niniejszy produkt przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtog

w warunkach domowych. Nie nalezy z niego korzystac¢ na wolnym
powietrzu, do czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w obiektach
komercyjnych lub przemystowych.

- Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpic specjalnym

przewodem lub zespotem dostepnym u producenta lub u jego
przedstawiciela serwisowego.

- Nie nalezy uzywac robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem

gruntu, bez bariery ochronne;.

- Nie nalezy ustawiac robota kotami do gory. Nie nalezy uzywac pokrywy

LDS, pokrywy robota ani zderzaka w charakterze uchwytu.

Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia
uzytkowania

- Odkurzacza nalezy uzywac w temperaturze otoczenia powyzej 0°C i ponizej

40°C. Nalezy upewnic sie, ze na podtodze nie ma ptynow ani lepkich
substancji.

- Aby unikngc¢ uszkodzenia, nalezy usungc¢ wszelkie luzne przedmioty z

podtogi, usungc kable i przewody zasilajgce z podtogi, zanim uruchomione
zostanie urzgdzenie.

- Nalezy usungc¢ wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec

obijaniu sie o nie robota oraz ich uszkodzeniu.

- Wtosy, palce i inne czesci ciata trzymac z dala od otworu ssgcego robota.
- Nie nalezy uzywac urzgdzenia w pomieszczeniu, gdzie przebywa $pigce

niemowle lub dziecko.

- Dzieci, zwierzgt domowych ani zadnego przedmiotu nie nalezy stawiac na

robocie, bez wzgledu na to, czy jest ono nieruchome, czy sie porusza.

- Nie nalezy uzywac robota do sprzgtania palgcych sie przedmiotéw. Nie

nalezy uzywac robota do zbierania cieczy zapalnych ani palnych, zrgcych
cieczy, nierozcieniczonych kwaséw ani rozpuszczalnikéw.

- Nie nalezy odkurzac twardych ani ostrych przedmiotow. Nie nalezy uzywac

urzgdzenia do zbierania przedmiotow takich, jak kamienie, duze kawatki
papieru lub inne, ktére mogtyby zatkac urzgdzenie.

- Wtyczke nalezy wyjgc z gniazdka wylotowego przed czyszczeniem lub

serwisowaniem urzgdzenia.

- Nie nalezy wycierac robota ani stacji mokrg scierkg ani nie zmywac zadng

cieczg. Wyczysciwszy wszystkie czesci, ktore nadajg sie do prania, nalezy
catkowicie je wysuszyc¢ przed ponowng instalacjg i ich uzyciem.

- Nalezy uzywac ten produkt zgodnie z instrukcjami. Uzytkownicy ponoszg

odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub uszkodzenia wynikte z
nieprawidtowego uzycia produktu.



Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Akmulator i
tadowanie

Informacjao
bezpieczenstwie
laserowym

- Nie nalezy uzywac akumulatora ani stacji dokujgcej, ani podstawy z auto-

oprdéznianiem strony trzeciej. Nalezy uzywac produktu tylko z modutem
zasilacza RCLD1.

- Nie nalezy probowac na wtasng reke demontowac, naprawiac ani

modyfikowac akumulatora lub stacji z auto-opréznianiem.

- Nie nalezy ustawiac stacji z auto-oproznianiem w poblizu zrédta ciepta.
- Nie nalezy uzywac mokrej sciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykow

tadowania stacji z auto-opréznianiem.

- Zuzytych akumulatoréw nie nalezy likwidowac w sposéb nieodpowiedni.

Niepotrzebne akumulatory nalezy likwidowac w odpowiednim zaktadzie
recyklingowym.

- W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania nalezy zaprzestac

niezwtocznie uzywania produktu i skontaktowac sie ze sprzedawca.

- Nalezy upewnic sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu i w miare

mozliwosci przechowywany w oryginalnym opakowaniu.

- Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy w petni natadowac

go, potem wytgczyc i przechowywac w chtodnym, suchym miejscu. taduj
rcl)<bot plrzynajmniej co 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania
akumulatora.

- Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Unikaj
bezposredniego kontaktu z oczami podczas uzytkowania.
PRODUKT LASEROWY KLASY 1

KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY

EN 50689:2021

Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

OSTROZNIE:

Aby unikngc¢ zagrozenia z powodu niezamierzonego zresetowania wytgczenia termicznego,
urzgdzenie nie moze byc zasilane przez zewnetrzne urzgdzenie wytgczajgce, jak wytgcznik
czasowy, ani tgczone z obwodem, ktéry jest regularnie wtgczany i wytgczany przez program
narzedziowy.

ﬁ Tylko do uzytku w pomieszczeniach

||| _] Przeczytaj instrukcje obstugi.
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Przeglad urzadzenia Przeglad urzgdzenia

Zawartosc opakowania Robot

o C3 Przycisk czyszczenia punktowego
Inne akcesoria - Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie punktowe

o (1) Przycisk zasilanie / Czyszczenie
- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢
- Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

———————
V QEE o {3 Przycisk dokowania
- Wocisnij, aby odestac robot do stacji
- Wocisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby dezaktywowa¢é
Blokade dla dzieci
Szczotka boczna Kabel zasilania Ptytka przedtuzajgca

stacji (zainstaluj
przed uzyciem)

Wskaznik statusu
- Ciggte biate: Czyszczenie lub sprzatanie zakonczone
- Migajgce pomaranczowe: Btad

Wskazowka:

- Wcisnij dowolny przycisk w robocie, aby pauzowac, gdy ten sprzata,
lub powraca do tadowania.

- Blokada rodzicielska moze by¢ aktywowana/dezaktywowana poprzez
aplikacje Dreamehome.

%]

Uchwyt podktadki mopa Podktadka mopa x 2 Worek na kurz x2 Instrukcja obstugi
X2 (wstepnie zainstalowana) (zainstalowany
Stacja z auto- fabrycznie x1)

opréznianiem



Przeglad urzadzenia

Robot i czujniki

Czujniki krawedzi

f

@ o Styki tadowania

Szczotka boczna o——= :}

Czujnik dywanu o———

t—o Pokrywa LDS

~—

Pokrywa o

Zbiornik na wode o

Zesp6t mopa o

jni i i Ostona szczotki
—o Czujnik dalmierza Szczotka gtéwna o J— _;/\1\ o zczotki
laserowego (LDS) X //{ = = g )
Koto gtowne o JJ=m) Koto gtéwne
o Zderzak § —
E8]

o Liniowy czujnik laserowy /W o Zacisl;:(pstony
szczotki
@ o Otwory

) montazowe
——° Przycisk reset uchwytu podktadki

- Wcisnij i przytrzymaj mopa
przez 3 sekundy, aby
przywrdcic ustawienia

fabryczne Pojemnik na kurz
o Wskaznik Wi-Fi

Wyloty o
automatycznego
oprézniania

o Zatrzask pojemnika

Pokrywa o na kurz

pojemnika na kurz o Filtr

o Pojemnik na kurz
o Czujniki krawedzi

Zacisk pokrywy o
pojemnika na kurz

o Zacisk filtra

Przeglad urzgdzenia

Modut mopowania

Zbiornik na wode

o Zatrzask zwalniania zbiornika na wode

o Zatyczka zbiornika na wode
o Wlot wody

Zespot mopa

Miejsce o
mocowania
podktadki mopa

Uchwyt podktadki mopa Podktadka mopa




Przeglad urzgdzenia

Stacja z auto-oproznianiem

Wskaznik statusu

- Ciggte biate: stacj podtgczona do zasilania

- Ciggty biaty: Robot taduje sie

Port zasilania

Szczelina do o

- Migajace pomaranczowe: Stacja wykazuje btad

przechowywania
kabla zasilajgcego

Ptytka przedtuzajgca S
stacji =
== &
\/
| @‘
g N

o Pokrywa

o Szczelina worka na kurz

Filtr

Obszar sygnalizacji

Styki tadowania

Wyloty automatycznego oprézniania

L Sruba montazowa

o Pokrywa kanatu
powietrznego

Przygotowanie domu

Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, wrazliwe, Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodoéw i sofy,
cenne lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i aby zapewni¢ bezproblemowe dziatania robota.

ostre uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania lub uderzenia o

robot i spowodowania strat.
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Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we Aby uchroni¢ robot przed nierozpoznanymi miejscami wymagajgcymi
wtasciwym miejscu, aby zostawi¢ wiecej przestrzeni. sprzatania, nie stawaj przed nim, ani nie stawiaj go przed progiem,
Wskazoéwka: korytarzem lub wagskimi miejscami.
- Uruchamiajac robot po raz pierwszy $ledZ go podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.

- Nie odkurzaj twardych przedmiotow, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotow, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie,
W przeciwnym razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.



Przed uzyciem

1. Umies¢€ stacje i podtgcz do gniazdka
elektrycznego

Umies¢ stacje na twardej podtodze przy scianie. Nastepnie wtdz
przewod zasilajacy do stacji i wtdz wtyczke do gniazdka.

2= Umiesc stacje w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym
®  sygnatem Wi-Fi.

Wtéz przewod  zasilania, az
lampka sygnalizacyjna statusu
stacji zaswieci sie biatym ciggtym
Swiattem.

Wskazowka:

- Upewnij sie, czy zaden obiekt nie bedzie blokowa¢ obszaru
sygnalizacyjnego.

- Usun wszelkie przedmioty, ktére znajdujg sie 1,5 m przed podstawg
oraz 0,5 m od kazdego z jej bokow.

2. Zainstaluj ptytke przedtuzajgcg stacji

Przed uzyciem

4. Zainstaluj szczotke boczng i zesp6t mopa

Zacisk szczotki °
bocznej

Kliknij

Szczotka boczna

Otwory montazowe o
uchwytu podktadki
mopa

o Zespot mopa

Wskazowka: Zainstaluj szczotke boczng, az kliknie na wtasciwym miejscu.

5. tadowanie robota

Umieszczajgc robot wyosiuj styki tadowania na jego dole ze
stykami tadowania w stacji, a robot automatycznie wtgczy sie

Wskazowka: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym

uzyciem.




taczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Pobierz aplikacje Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj ,Dreamehome” w sklepie z
aplikacjami, aby jg pobrac i zainstalowac.

Wskazowka:
- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbiegac od instrukgcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzadzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, stuknij @ w prawym gérnym rogu i
zeskanuj ten sam kod QR na robocie ponownie, aby doda¢ urzgdzenie.
Stosuj sie do wyswietlanych instrukgji, aby ukornczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Wskazéwka: Jezeli chcesz resetowac Wi-Fi, powtdrz krok 2 i nastepnie
stosuj sie do wyswietlanych instrukgcji, aby ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

o Wskaznik Wi-Fi

- Btyska powoli: Nalezy
podtaczyc

- Btyska szybko: tgczenie

- Wt.: Potgczono

Sposéb uzytkowania

Wwtgczanie/wytgczanie

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk zasilania, aby wtgczy¢
robota. Wskaznik zasilania powinien by¢ podswietlony. Umies¢ robota na
stacji, powinien on wtgczy¢ sie automatycznie i rozpoczac tadowanie. Aby
wytgczy¢ robota, odsun go od stacji i wcisnij przycisk zasilania i
przytrzymaj go przez 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w aplikacji,
aby szybko utworzy¢ mape. Robot rozpocznie mapowanie bez
czyszczenia. Gdy robot powrdci do stacji, proces mapowania jest
zakonczony a mapa zostanie automatycznie zapisana.

Start czyszczenia

Wocisnij przycisk zasilania, aby rozpocza¢ czyszczenie po wtgczeniu robota.

Nastepnie robot bedzie doktadnie mapowac trase, metodycznie czyscic
wzdtuz krawedzi i scian, nastepnie zakonczy sprzatajac kazde
pomieszczeniem wzorem w ksztatcie S, aby zapewnic¢ staranng prace.

Wskazowka:

- Zaleca sie, by robot wyruszat ze stacji przed czyszczeniem. Nie poruszaj
stacji, podczas gdy robot czysci. To zapewni, ze robot pomyslnie powrdéci
do stacji.

- Gdy robot zakonczy zadanie czyszczenia i automatycznie powrdéci do
stacji celem tadowania, stacja podejmie auto-opréznianie pojemnika na
kurz.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac.

Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi w
tryb uspienia. Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij
dowolny przycisk w robocie lub stacji badz uzyj aplikacji, aby go obudzi¢.

Wskazéwka:jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji, proces
biezgcego czyszczenia zakonczy sie.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie powrdéci
do stacji w celu tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego poziomu
robot wznowi niedokonczone zadania czyszczenia.

Wskazéwka: Aby skorzystac z tej funkcji, otworz jg w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadzac (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb Nie Przeszkadza¢ (DND), nie dojdzie do
wznowienia czyszczenia przez niego i lampka zasilania gasnie. Tryb DND
jest domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do
aktywacji trybu DND lub zmodyfikowac jego okres. Domyslnie okres DND
wynosi 22:00-8:00.

Wskazéwka:

- Planowe zadania czyszczenia bedg wykonywane jak zwykle podczas okresu
DND.

- Robot wznowi czyszczenie, gdy uptynie okres DND.




Sposoéb uzytkowania

Czyszczenie punktowe

Gdy robot jest w trybie czuwania, wcisnij przycisk zasilania w celu
aktywowania trybu usuwania plamy. W tym trybie robot czysci obszar
kwadratowy 1,5 x 1,5 metra wokot i powraca do punktu poczgtkowego,
zakonczywszy usuwanie plamy.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytgczy¢, wcisnij
przycisk zasilania i przytrzymaj przez 10 sekund, aby wymusi¢ wytgczenie
sie. Nastepnie wcisnij przycisk zasilania i przytrzymaj przez 3 sekundy,
aby wtgczyc robota.

Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sie, by wszystkie podtogi byty odkurzone przynajmniej trzy razy
przed pierwszg sesjg mopowania, aby osiagnac jak najlepszy efekt.

1. Nawilz naktadke mopujgcg i wycisnij nadmiar wody. Zainstaluj i zamocuj
naktadke mopujgcg na miejscu na uchwycie. Na koniec zainstaluj zespot
mopa na dole robota.

2. Otworz pokrywe robota i wyjmij zbiornik na wode. Napetnij zbiornik
czystg wodg i zatéz go ponownie.

Wskazowka:

- Nie uzywaj detergentu ani srodka dezynfekcyjnego.

- Nie napetniaj zbiornika gorgcg wodg, gdyz to moze powodowac jego
wypaczenie.

Sposdéb uzytkowania

4. Gdy robot skonczy zadanie czyszczenia i powrdci do stacji, zdejmij zespot
mopa i wypierz na czas jego naktadke. Aby wyjac zbiornik
na wode, wcisnij zatrzask zwalniajgcy i wyjmij.

3. Wcisnij przycisk zasilania lub uzyj aplikacji
Dreamehome, aby rozpoczgc czyszczenie.

Wskazowka:
- Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.
- Uzyj aplikacji, aby wyregulowa¢ przeptyw wody stosownie do potrzeby.

Wskazoéwka: Gdy robot taduje sie lub nie jest uzywany, wyjmij modut
mopujacy, wylej reszte wody ze zbiornika i oczys¢ naktadke, aby zapobiec
plesni i nieprzyjemnemu zapachowi.



Rutynowa konserwacja

Czesci
Aby utrzymac robota w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriéw w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej
konserwacgji.
.. Czestotliwos¢ . .. Czestotliwos¢ .
Czesc konserwacji Okres wymiany Czesc konserwacji Okres wymiany
Podktadka mopa Po kazdym uzyciu Co 1 do 3 miesiecy Styki tadowania robota
Szczotka gtéwna Co 6 do 12 miesiecy Wylotygutomgtycznego
odpowietrzania robota

Szczotka boczna Co 3 do 6 miesiecy Liniowy czujnik laserowy

Raz na 2 tygodnie

Uchwyt podktadki mopa / Czujniki krawedzi

Filtr pojemnika na kurz Co 3 do 6 miesiecy Zderzak Raz na miesigc

Obszar sygnalizacji stacji Kétko wielokierunkowe /

bazowej

Styki tadowania stacji Czujnik dywanu

o Czujniki krawedzi

Automatyczne Raz na miesigc /

odpowietrzniki stacji Spdéd robota

Czujnik dalmierza Pojemnik na kurz L. . b

laserowego (LDS) — Czys¢ w miare potrzeby
Zbiornik na wode
Worek na kurz / Co 2 do 4 miesigcy

Wskazowka: Czestotliwos¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie wystgpienia wyjatku ze wzgledu na szczegélne okolicznosci, czesci nalezy
wymienic.

Rutynowa konserwacja

Modut mopujqcy 3. Jezeli pojawia sie staby przeptyw wody lub jej objetos¢ nie jest poprawnie
rozdzielana, oczy$¢ otwdr powietrzny w zbiorniku na wode.

1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask, aby zdjg¢ pojemnik na

wode. Wylej wode ze zbiornika. Zbiornik nalezy czysci¢ wytgcznie wodgq i

pozostawi¢ do wyschniecia przed uzyciem.

Szczotka gtéwna

1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjg¢ ostone, wyjmij
szczotke z robota.

Wskazéwka: Nie wystawiaj zbiornika na wode na bezposrednie dziatanie
stonca.

2. Wyjmij naktadke mopujacg z uchwytu. Umyj naktadke mopujacg samga
wodg i pozostaw do wyschnigecia w powietrzu przed ponownym uzyciem.




Rutynowa konserwacja Rutynowa konserwacja

Filtr

2. Wyciggnij pokrywy szczotki na obu jej koricach, jak przedstawiono na Kotko wielokierunkowe Pojemnik na kurz
1. Wyjmij filtr i delikatnie wytrzep jego koszyk.

schemacie. Zastosuj wtasciwe narzedzie do czyszczenia, aby usung¢ . o o .
whosy wplatane w szczotke. Ponownie zatéz pokrywy szczotki na obu 1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask, aby zdjg¢ pojemnik na kurz.
jej koncach, a nastepnie samg szczotke. Wcisnij pokrywe szczotki, aby
ja zablokowa¢ na miejscu.

oo®
0go

Wskazowka: Nie probuj czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby uniknag¢ uszkodzenia.

2. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed

. . . Wskazowka: . . . . P . .
Uchwyt szczotki bocznej i podktadki mopa - Narzedziem typu matego $rubokretu oddziel oé od opony kétka 2. Otwérz pokrywe pojemnika na kurz i opréznij go, jak przedstawiono na hyplucz woea
wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmiernej sity. schemacie. P ym uzyciem.

Wyjmij i umyj szczotke boczng i uchwyt podktadki mopa.
v V) ¢ a v P - Wyptucz kotko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatoz z
powrotem po catkowitym wysuszeniu.

Wskazowka:
- Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czystg wodga. Nie uzywaj

detergentu.
- Pojemnika na kurz i filtra uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.




Rutynowa konserwacja

Worek na kurz

1. Wyjmij i wyrzu¢ worek na kurz.

3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

Wskazowka: Pociggniecie na zewnatrz za uchwyt uszczelni worek na kurz,
aby zapobiec przypadkowemu wypadaniu kurzu i $mieci.

2. Kurz i $mieci z filtra usuwaj suchg sciereczka.

Rutynowa konserwacja

Czujnik robota i styki tadowania Styki tadowania

Czujniki i styki tadowania robota wycieraj miekkg i suchg sciereczkg, jak Styki tadowania i pole sygnalizacyjne stacji czy$¢ miekkg, suchg
przedstawiono na rysunku ponizej. sciereczka.

o Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

o Liniowy czujnik
laserowy

o Czujniki krawedzi

o Zderzak

—o Czujnik dywanu Wyloty automatycznego oproézniania

Wyloty automatycznego odpowietrzania robota i stacji czy$¢ miekka,

o Styki tadowania suchg $ciereczka.

Wskazowka: Mokra scierka moze uszkodzi¢ czute elementy w robocie i
w stacji. Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki.




Rutynowa konserwacja

Kanat powietrzny

Jezeli kanat powietrzny jest zatkany, oczy$¢ go wg nastepujgcych czynnosci. 3. Zainstaluj pokrywe kanatu powietrznego.

1. Odkre¢ sruby montazowe na pokrywie kanatu powietrznego i zdejmij
pokrywe.

2. Sprawdz, czy kanat powietrza nie jest zatkany przez ciata obce. Jesli tak, Akumulator

usun je.

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich
parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze natadowany
do codziennego uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe na
optymalnym poziomie.

Diagnostyka usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie.

Akumulator jest roztadowany. Nataduj robota w stacji i sprébuj ponownie.

Temperatura akumulatora jest za niska lub za wysoka. Zaleca sie prace urzadzenia w zakresie temperatur od 0 °C
do 40 °C.

Robot nie taduje sie.

Stacja nie jest podtgczona do zasilania. Upewnij sie, czy oba konce kabla zasilania sg prawidtowo wetkniete. Staby
kontakt miedzy stykami tadowania w stacji i robocie. Oczys¢ styki tadowania.

Robot nie tgczy sie z Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto uzywane do taczenia sie z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe. Robot
nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, czy robot jest potgczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprobuj jeszcze raz
zgodnie z instrukcja.

Robot nie moze znalez¢
stacji i powrdcic do niej.

Stacja zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot nie znajdowat sie w niej. Potgcz stacje z zasilaniem
lub umies¢ robota na stacji celem tadowania.

Za duzo przeszkdd wokot stacji. Umies¢ stacje w terenie bardziej otwartym.

Poruszenie robotem moze spowodowac ponowne jego pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie
mapy. Jezeli robot jest zbyt daleko od stacji, moze nie by¢ w stanie powrdci¢ sam z siebie, w ktérym to przypadku
konieczne jest jego reczne umieszczenie w stacji.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji, aby usung¢ kurz.

Robot nie moze powrdcic do
stacji.

Usun wszelkie przeszkody w obrebie 0,5 m od lewej lub prawej strony badz 1,5 m przed stacjg, aby zapobiec
zablokowaniu sie robota.

Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np. drzwi zamkniete.

Zaleca sie przesuniecie stacji w innej miejsce i sprobowanie ponownie.




Diagnostyka usterek

Usterka

Rozwigzanie

Diagnostyka usterek

Robot nie wytgcza sie.

Robot nie moze by¢ wytgczony podczas tadowania. Zaleca sie odsuniecie robota od stacji, a nastepnie wcisniecie i
przytrzymanie przycisku zasilania na 3 sekund, aby go wytgczyc.

Jezeli robota nie daje sie wytaczyc¢ przez wykonanie kroku 1, wcisnij i przytrzymaj przycisk zasilania na 10 sekund, aby
na site wytgczy¢ robota. Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie ze sprzedawca.

Usterka

Rozwigzanie

Niska predkosc¢ tadowania.

Petne tadowanie robota wymaga 6 godziny, jezeli akumulator jest roztadowany.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej, predko$¢ tadowania
automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzy¢ trwatos¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji mogg by¢ zabrudzone, wytrzyj je suchg $ciereczka.

Robot nie wznawia sprzatania po
tadowaniu.

Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony na tryb , Nie przeszkadza¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie
sprzgtania.

Robot nie wznowi czyszczenia po tym, jak wyslesz go recznie do stacji lub wyslesz go do tadowania poprzez
aplikacje lub przyciskiem O3 .

Hatas zwieksza sie, gdy robot
pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, oczys¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot moégt zostac¢ uchwycony przez szczotke gtéwng lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie
twarde przedmioty.

Szczotka gtéwna lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Przetgcz tryb ssania na stabszy.

Stacja nie moze automatycznie
oprozni¢ pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.

Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiej$ przeszkody na automatycznych
odpowietrznikach robota, stacji lub pojemniku na kurz. W takim przypadku wyczysc¢ na czas
zablokowang czesc.

Uchwyt podktadki mopa jest
nienormalnie podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie utknety w nim jakie$ ciata obce, po czym uruchom
robota ponownie. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie ze sprzedawca.

Robot porusza sie nie trzymajac
sie ustalonej trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy podnies¢ przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, Sliskich powierzchniach moze powodowac¢ poslizg gtéwnego kotka. Zaleca sie wysuszenie
mokrych miejsc przed uzyciem robota.

Wytrzyj czujnik lasera liniowego w robocie czystg, miekkg i suchg sciereczkg, aby utrzymac go w czystosci i wolnym
od przeszkod.

Woda nie wyptywa ze zbiornika lub tylko
w niewielkiej ilosci.

Sprawdz, czy jest woda w zbiorniku.

Oczys¢ otwor odpowietrzajgcy w zatyczce zbiornika wodnego.
Czys¢ naktadki mopujace, gdy stang sie brudne.

Upewnij sie, czy zespdt mopa jest prawidtowo zainstalowany.

Robot pomija pomieszczenia,
ktére majg by¢ czyszczone.

Upewnij sie, czy drzwi sprzgtanych pomieszczen sg otwarte.

Sprawdz, czy na podtodze pomieszczenia nie ma progu wyzszego niz 2 cm. Robot nie moze wspig¢ sie na wyzsze
progi lub stopnie.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢ mokre lub sliskie, powodujg poslizg robota i nienormalng
prace. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Robot powraca do stacji bez
podejmowania zadan auto-
oprozniania.

Tryb DND uniemozliwia robotowi podejmowanie zadan auto-oprédzniania.




Dane techniczne

Robot

Model

RLL42SD

Stacja z auto-opréznianiem

Czas tadowania

Okoto 6 godzin

Model

RCLD1

Napiecie znamionowe

14,4V =

Wejscie znamionowe

220-240 V~ 50-60 Hz

Moc znamionowa

75W

Wyjscie znamionowe

20V=1A

Czestotliwos¢ pracy

2400-2483,5 MHz

Moc znamionowa
(podczas oprdézniania)

1000 W

Maksymalna moc wyjsciowa

<20 dBm

W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢
utrzymywany w odstepie przynajmniej 20 cm miedzy anteng i ciatem

uzytkownika.

Likwidacja i wyjmowanie akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktdre sg niebezpieczne dla srodowiska. Przed utylizacjg, upewnij sie, czy akumulator zostat
wyjety przez personel fachowy i poddany ztomowaniu przez odpowiedni obiekt recyklingowy.

- akumulator musi by¢ wyjety z urzgdzenia przed ztomowaniem;
- urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania sieciowego podczas wyjmowania akumulatora;
- akumulator nalezy utylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora odtacz zasilanie i roztaduj akumulator, ile sie da.

Niepotrzebne akumulatory nalezy likwidowa¢ w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Nie narazaj na srodowisko wysokich temperatur, aby unikng¢ ryzyka eksplozji.

W warunkach naduzycia ciecz moze tryskac z akumulatora. W razie kontaktu ptucz miejsce obficie wodg, wezwij pomoc
medyczng/

Instruktaz usuwania:

1. Odwrdéc¢ robota, odpowiednim narzedziem wykrec sruby z tytu robota i zdejmij
pokrywe.

2. 0Odtacz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyjg¢ akumulator.




Uproszczona deklaracja zgodnosci

Producent: Dreame Trading (Tianjin) Co, Ltd.

Adres: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, N0.6975 Yazhou
Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463

Tianjin, Chiny

Produkt: Robot sprzatajacy
Model: L10s Plus

Wyréb jest zgodny z dyrektywag Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/53/UE z
dnia 16 kwietnia 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkow-
skich dotyczgcych udostepniania na rynku urzadzen radiowych i uchylajgcg dyrek-
tywe 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci dostepna na stronie internetowe;j:
https://files.innpro.pl/Dreame

Czestotliwos¢ radiowa: 2400-2483,5 MHz
Maks. moc czestotliwosci radiowej: < 20 dBm



Ochrona $rodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii
E Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami
mmm komunalnymi. Podlega on selektywnej zbidrce i recyklingowi w

wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,

zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony srodowiska dotyczgcymi usuwania odpadoéw. Szczegdtowe
informacje na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat
zakupiony.

c E Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia
Unii Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z
bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong
srodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktére powinny zostac
wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukgji
obstugi, stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czyscic) we wtasnym
zakresie lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w
zakresie uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych
akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgji
obstugi, nalezy regularnie, minimum raz na tydzien oceniac
odmiennos¢ stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek
odmiennosci nalezy pilnie podjgc kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji w
chwili wykrycia stanu odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegotowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /
producenta dostepne na stronie internetowej https://serwis.innpro.
pl/gwarancja

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy
dla urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas
pracy w rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie
jestto wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng
zywotno$¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu
ponizej 3,18V lub 15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np.

2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzadzenia
przez czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator natadowac¢ do
50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce poziom jego natadowania.
Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od stonica i
ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktory
z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
w rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac¢ do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie
w miejscu suchym, z dala od stonca i ujemnych temperatur.

akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie
w miejscu suchym, z dala od stonca i ujemnych temperatur.
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