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Cybovac D3

Instrukcja obstugi



Omowienie produktu

Zderzak

Start/Stop

Ochrona szczotki
Brzeczek

Mini szczotka

Lewe koto

Czujnik
anty-upuszczeniowy

Mocowanie bocznej szczotki
Kontakt tadujacy
Czujnik

Koto wielokierunkowe

Wskaznik

statusu Wi-Fi

Powrdét do bazy
tadujacej

Pojemnik na kurz
Przetacznik wtaczania

Prawe koto

Komora akumulatora
Czujnik anty-upuszczeniowy

Mocowanie bocznej szczotki
Kontakt tadujacy
Czujnik

Czujnik anty-upuszczeniowy



Czujnik

na podczerwien Czujnik na podczerwien

Wyjscie powietrza

Baza tadujaca

Wskaznik mocy — i
.. e,
Czujnik l e
na podczerwien T~

Kontakt tadujacy Kontakt tadujacy

Miejsce do przechowywania
kabla zasilajgcego

Wejscie DC




Pilot

Auto sprzatanie —&  ®— Sita wsysania
Kontrola kierunk.u J @ | Start/Stop
sprzatania L ) :
Czyszczenie miejscowe —(& B— Sprzatanie krawedzi
Powré6t do bazy G B Parowanie Wi-Fi
tadujacej

Wazne porady
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Uwagi:

1. Usun wszelkie przedmioty z podtogi ktore moga zaplatac robota, takie jak przewody, liny, itp
2. Robot potrafi wspigc sie na przedmioty o grubosci do 15mm. Zabierz z powierzchni czysz-
czenia przedmioty jesli nie chcesz aby robot wspiat sie na nie.

3. Nie uzywaj robota na mokrej powierzchni.

4. Trzymaj robota z dala od mebli podwyzszonych na wysokos¢ < 72mm (wysokos¢ robota
wynosi 72mm ) Ma to zapobiec aby urzadzenie sie nie zaklinowato gdy wiedzie tam przypad-
kiem. Tasma magnetyczna moze by¢ uzyta aby ogrodzi¢ strefe do ktérej urzadzenie ma nie
wchodzic.

5. Robot moze nie dziata¢ na niektorych ciemnych powierzchniach, czujnik zapobiegajacy
upadkowi moze rozpoznac je jako krawedz lub stopien i robot nie bedzie sprzatat w tym miej-
Sscu.

6. Podwin krawedzie z fredzlami pod dywan aby zapobiec zaplagtaniu sie robota.



Przygotowanie robota

Przygotuj swojego robota

1. Zdejmij naklejke

2. Zdejmij materiat zabezpieczajacy
3. Zamontuj boczng szczotke

4. Wtoz baterie AAA do pilota
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1 Stacja powinna zawsze by¢ podpieta do pradu, inaczej Robot nie wréci do stacji tadowania.

5. Umiesc¢ stacje tadowania na ptaskiej powierzchni oparta o Sciane.

6. Nataduj do petna Robota przed uzyciem.




Uzyj swojego robota . 5

Zasilanie Wtaczone/Wytaczone ik .

Zdalne sterowanie

Auto sprzatanie: Nacisnij aby zainicjowac tryb auto. Robot bedzie sprzatat losowo
catg dostepna przestrzen ze $rednim poziomem ssania ( poziom domysiny ) az
poziom baterii nie bedzie niski.

Sita ssania: Nacisnij aby dopasowac miedzy stabg, srednig, maksymalna sitg
ssania.

Kontrola kierunku sprzatania: Nacisnij aby ustawic kierunek robota
Start/Stop: Nacisnij aby rozpoczac lub zakonczy¢ proces sprzatania.

Czyszczenie miejscowe: Nacisnij aby rozpoczac czyszczenie danego miejsca po
spirali.

Sprzatanie krawedzi: Nacisnij aby rozpoczac¢ czyszczenie krawedzi. Robot bedzie
czyscit przez okoto 20 minut wzdtuz krawedzi nastepnie wréci do bazy tadujace;j.

Powrét do bazy tadujacej: Nacisnij aby robot wrocit do bazy tadujace;.
Parowanie Wi-Fi: Nacisnij dtuzszy czas aby sparowac z Wi-Fi



Operowanie za pomoca aplikacji
Sciaganie i instalacja aplikacji

Nacisnij skanuj kod QR, nacisnij Install, wprowadzZ hasto 123456 aby pobrac i

zainstalowac aplikacje.
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Rejestracja aplikacji i logowanie.

WHtacz aplikacje Kyvol, zarejestruj konto za pomoca numeru telefonu komaorkowe-
go i waznego adresu mailowego podczas pierwszego uzycia, nastepnie zaloguj.

Uwaga:
Aby potaczenie zakonczyto sie pomysinie zezwol aplikacji na korzystanie z WLAN
& Cellular Data podczas wtaczania.

Potaczenie Wi-Fi
Wazne:

Dla twojego robota:
Upewnij sie ze robot jest natadowany a przetacznik zasilania wigczony.

Dla sieci Wi-Fi

1. Upewnij sie ze twoje urzadzenie mobilne jest potaczone z Wi-Fi 2.4GHz.

2. Jesli twoj router jest dwuzakresowy, wybierz czestotliwosc¢ 2.4Ghz

3. Upewnij sie ze wprowadzite$ poprawng nazwe Wi-Fi i hasto.

4. Unikaj uzywania emotikondw oraz znakow specjalnych w nazwie Wi-Fi oraz hasle.

5. Nie rekomenduie sie aby uzywac VPN ( Virtual Private Network ) lub serwerdw proxy.
Upewnij sie ze robot i twoje urzadzenie mobilne sa blisko routera podczas taczenia.

Krok 1: Nacisnij i przytrzymaj przez 5 sekund dopdki nie ustyszysz 2 sygnatéw
dzwiekowych ktére wskazujg ze robot jest gotowy dla potaczenia Wi-Fi modelu
EZ. Upewnij sie ze wskaznik Wi-Fi miga na niebiesko.

Krok 2: Podazaj za instrukcjami na ekranie.






