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Robot Czyszczacy

Model: V-RVCLM21 B
Instrukcja Obstugi

Prosimy uwaznie przeczytac instrukcje i o zachowanie jej na przyszto$c. tadowarka znajdujaca sie w zestawie moze byc¢
uzywana tylko na wysokosci ponizej 2000m.
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Opis urzadzenia

Robot
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Inteligentne tadowanie

Przytrzymaj krotko, aby rozpoczac inteligentne tadowanie

Wihaczanie / wytaczanie / globalne czyszczenie

Nacisnij raz, aby rozporzac/ zawiesi¢ czyszczenie
Przytrzymaj przez 3s, aby wiaczy¢ / wytaczy¢ odkurzacz

Niebieska dioda pozostaje wtaczona: urzadzenie pracuje normalnie

ZO’rta dioda powoli miga: niski stan baterii / powrot do stacji
Z6tta dioda pulsuje: tadowanie

Niebieska dioda powoli miga: konfigurowanie sieci
Niebieska dioda pulsuje: wtaczanie / aktualizacja

Czerwona dioda szybko miga: btad

Konfiguracja sieci
W trybie wiaczonym, nacisnij (1) oraz /l_J\ jednoczesnie przez 3
sekundy, aby wej$¢ w konfiguracje sieci.

Otwieranie pokrywy
Uwaga: Zbiornik na kurz moze zostac usuniety tylko poprzez
otwarcie gornej pokrywy z tej strony.



Opis urzadzenia
Robot oraz sensor

(D Radar laserowy
(2) Gorna pokrywa
(3 Przycisk

(4) Sensor podczerwieni
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() Sensor kolizyjny (9) Boczna szczotka (13 Lewe koto
() Uniwersalne pokr tto Sensor graniczny Prawo koto
(») Elektroda tadujaca (i) Pokrywa $rodkowego silnika

Akumulator (2 Szczotka obrotowa



Opis urzadzenia

Zbiornik wody

Wejscie na wode
Zbiornik wody

=—— — Zaczep zbiornika

Zbiornik nawode2w 1

Wejscie na wode

c—— Zaczep na zbiornik wody

‘ ——  Zbiornik wody 2 w 1

HEPA

Pokrywa

HEPA

Stacja tadujaca
Obszar transmisji
sygnatu Wskaznik fadowania
Elektrpda Elektroda tadowania
tadujaca
Wejscie na kabel
Scierka

Scierka




1. Podtacz kabel zasilania. Wt6z nadmiar do schowka. 3. Wiaczanie oraz tadowanie
Przytrzymaj () przez 3s i dioda na urzadzeniu sie zapali.
Podtacz odkurzacz do stacji, aby go natadowad.

* Wit6z nadmiar kabla do schowka na spodzie stacji, by kabel nie byt
niechcacy ciagniety po ziemi przez robota podczas sprzatania.

2. Utéz stacje pod $ciane i podtacz jg do zasilania.

Stale $wiecaca sie niebieska dioda: ukonczony start /
odkurzacz dziata poprawnie / tadowanie ukonczone
Pulsujaca niebieska dioda: odkurzacz jest tadowany
Czerwona migajaca dioda: btad

* Jesli poziom akumulatora jest bardzo niski, robot moze mie¢
problem z wtaczeniem oraz wytaczeniem sie.

* Pamietaj o tym, aby zapewni¢ 0.5m wolnego miejsca z lewej Nalezy wtedy recznie podtaczy¢ go do stacji.
i prawej strony stacji i 1.5m wolnego miejsca z przodu; * Robot uruchomi sie automatycznie po podtaczeniu do stacji.
* Nie nalezy zostawiac stacji dokujacej bezposrednio na storcu. * Robot nie moze by¢ wytaczony, gdy jest podtaczony do stacji.



Montaz (zbiornik wody 2 w 1)
®) Zatoz Scierke na nakfadke i zaczep ja narzepe.
4. Zatoz zbiornik na wode

@ Otwérz gumowa pokrywe zbiornika.
Napetnij zbiornik wodg i zamknij pokrywe.

@ Zaciénij klips z obu stron écierki. Cato$¢ wi6z na spéd robota, tak jak to
pokazano na rysunku.

® Zamontuj zbiornik na wode w robocie, tak jak to pokazano na
rysunku. Upewnij sie Ze zaczep zostat poprawnie zatozony.

* Nie uzywaj zbiornika z woda podczas pierwszego czyszczenia;

* Nie uzywaj zbiornika z woda, jesli robot nie jest pod nadzorem.

* Wyjmij zbiornik z wodg oraz $cierke przed tadowaniem robota lub przed
pozostawieniem go w stanie bezczynnosci.

* Jesli w mieszkaniu znajduja sie dywany, ustaw wirtualne Sciany w aplikacji.




Obstuga

1. Wiaczanie / Wylaczanie

Robot wtaczy sie automatycznie, gdy jest tadowany lub gdy znajduje sie w stacji.

Robot nie moze by¢ wytaczony, gdy znajduje sie na stacji.

Przytrzymaj przycisk zasilania; wskaznik zasilania sie zaswieci i robot wejdzie w stan witaczenia; po wtaczeniu, pojawi sie powiadomienie
dzwiekowe. Gdy robot jest bezczynny, przytrzymaj przycisk zasilania, aby go wytaczy¢ (pojawi sie powiadomienie dzwiekowe).

2. Czyszczenie

1. Gdy urzadzenie jest wtaczone, nacisnij raz przycisk zasilania. Pojawi sie powiadomienie dzwiekowe "Enter global cleaning".

2. Gdy urzadzenie jest wtaczone, naci$nij przycisk Recharge i pojawi sie powiadomienie dZzwiekowe "Enter recharge mode".

3. Wejdz na strone domowa aplikacji i nacisnij "Start", aby rozpoczac¢ czyszczenie. Pojawi sie powiadomienie dZzwiekowe "Enter global cleaning".

4. Wejdz na strone domowa aplikacji i nacisnij "Recharge", aby rozpocza¢ tadowanie. Pojawi sie powiadomienie dZzwiekowe "Enter recharge mode".
* Funkcja czyszczenia nie moze by¢ uruchomiona, jesli jest niski poziom mocy akumulatora.

3. tadowanie

1. Gdy robot zakonczy czyszczenie, pojawi sie powiadomienie gtosowe "Cleaning is finished. Enter the recharge mode". Robot bedzie sie tadowat automatycznie.
2. Jesli poziom mocy akumulatora podczas czyszczenia znacznie spadnie, robot automatycznie sie nataduje. Po natadowaniu do petna, odkurzacz bedzie
kontynuowac od ostatniego miejsca.

3. Robot wytacza sie automatycznie, gdy akumulator sie roztaduje. Mozesz recznie podtaczy¢ robota do stacji, aby go natadowaé. Upewnij sie, czy elektrody sie
poprawnie potaczyty ze stacja.

4. Dioda

1. Jesli dioda na robocie sie nie $wieci, robot jest wytaczony lub znajduje sie w trybie uspienia.

2. Jesli niebieska dioda na robocie stale miga, robot znajduje sie w trybie konfiguracji sieci.

3. Jedli niebieska dioda na robocie pulsuje, oznacza to Ze robot jest w trybie "start / aktualizacja".

4. Jesli niebieska dioda na robocie Swieci sie stale, robot jest w trybie "czuwania/czyszczenia/pauzy".
5. Jesli z6tta dioda na robocie powoli miga, robot jest w trybie tadowania.

6. Jedli zétta dioda na robocie pulsuje, robot jest w trybie fadowania.

7. Jesli czerwona dioda na robocie miga szybko, robot napotkat problem/powstat btad.

8. Jesli niebieska dioda na staciji sie $wieci, oznacza to zZe stacja jest wtaczona i gotowa.

5. Konfiguracja sieci oraz aktualizacja oprogramowania

Zeskanuj kod QR na robocie, aby pobrac aplikacje; uruchom ponownie WiFi wedtug instrukcji n ekranie. Sprawdz skrécong instrukcje obstugi, aby dowiedziec sie wiecej.
Za pomoca aplikacji, mozesz uporzadkowac oraz zaktualizowaé oprogramowanie. Przed aktualizacja, upewnij sie ze poziom mocy akumulatora urzadzenia jest
powyzej 60%. Aby poprawnie przeprowadzi¢ aktualizacje, sprawdz instrukcje w aplikacji.

* Po udanej aktualizacji, przeprowadz konfiguracje sieci wedtug powiadomien na ekranie. Gdy robot jest potaczony z internetem, mozesz uzy¢ aplikacji aby na
odlegtos¢ rozpoczac czyszczenie, zaplanowac je lub by aktywowac inne funkcje.

* Robot nie wspiera sieci WiFi o czestotliwosci 5.8G.

* Odtaczanie aplikacji: Przytrzymaj przycisk tadowania przez 5s i pusé, gdy pojawi sie powiadomienie dzwiekowe. Nacisnij przycisk tadowania ponownie przez 5s,
az pojawi sie powiadomienie dzwigkowe "Initialization starts / Initialization successful".
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Obstuga

Pauza

Gdy robot pracuje, naci$nij dowolny przycisk, aby go zatrzymac;
nacisnij (I) aby kontynuowac czyszczenie; naci$nij G aby powrécic¢ do
stacji tadujacej i zakonczy¢ czyszczenie.

Uspienie

Robot wejdzie automatycznie w stan uépienia, jesli przez 5 minut nie
bedzie wykonywana zadna czynno$¢. W tym stanie, moze obudzié¢
robota naciskajac jego przycisk lub naciskajac przycisk w aplikacji. Robot
wejdzie w stan uspienia, gdy jest tadowany na stacji.

Robot wytaczy sie automatycznie, jesli czas uspienia przekroczy 12
godzin.

Btad

Jesli pojawi sie problem podczas dziatania, czerwona dioda bedzie
szybko migac i pojawi sie powiadomienie gtosowe. Aby znalez¢
rozwiazanie problemu, sprawdz rozdziat "Rozwigzywanie probleméw".
Robot wejdzie w stan uspienia, jesli zadna czynnos¢ nie jest
wykonywana w trybie btedu przez 5 minut.

Napetnianie zbiornika z wodga / czyszczenie szmatki

Jesli konieczne jest dodanie wody lub czyszczenie szmatki, nacis$nij
najpierw przycisk drona, aby go zatrzymac, nastepnie wyjmij zbiornik
na wode, napetnij go i wyczys¢ szmatke. Po wykonaniu tych czynnosci,
zatdz z powrotem zbiornik i naciénij (I) aby kontynuowac.

Preferencje czyszczenia

Jesli aplikacja jest zainstalowana na telefonie, mozesz wybrac tryb
czyszczenia - ECO, Standard lub Strong. DomysInym trybem jest
Standard.

Tryb "nie przeszkadzac"

W trybie "nie przeszkadzac", robot nie bedzie reagowat na opcje "Resume
Cleaning", Harmonogram czyszczenia i nie bedzie wydawat powiadomien
dzwiekowych. Tryb "nie przeszkadzac" aktywny jest domysinie
22:00-07:00. Tryb ten mozna wytaczy¢ w aplikacji.

Kontynuowanie czyszczenia

Robot kontynuuje czyszczenie od punktu, w ktérym zakonczyt. Jesli
akumulator roztaduje sie podczas czyszczenia, robot automatycznie
powrdci do stacji dokujacej, aby sie natadowac. Po natadowaniu do
petna, bedzie kontynuowat sprzatanie od ostatniego punktu (jesli
czyszczenie zostato przerwane recznie, robot nie bedzie kontynuowat).

Obszar wyznaczony przez uzytkownika
Za pomoca aplikacji, mozesz zdefiniowa¢ obszar, ktéry ma by¢
czyszczony i robot zajmie sie tym obszarem.

Czyszczenie wyznaczonego obszaru

Za pomoca aplikacji, mozesz wyznaczy¢ punkty na mapie. Robot
automatycznie zaplanuje trase i rozpocznie czyszczenie na
kwadratowych obszarach 2*2.

Harmonogram czyszczenia

Za pomoca aplikacji, mozesz stworzy¢ harmonogram czyszczenia. Robot
bedzie wtedy czysci¢ o wyznaczonej godzinie i automatycznie wrdci do
stacji po zakonczeniu.

Wirtualne sciany
Za pomoca aplikacji, mozesz ustawic wirtualne $ciany, aby robot nie
wjechat na obszary, ktére nie wymagaja czyszczenia.

Zapisywanie mapy
Jesli opcja zapisywania mapy jest wtgczona w aplikacji, robot zapisze
zaktualizowana mape oraz wirtualne $ciany po czyszczeniu i tadowaniu.



Konserwacja

Zbiornik na kurz
1. Otworz gorny pokrywe i wyjmij zbiornik na kurz, tak 3. Uzyj szczotki, aby wyczyscié zbiornik na kurz i wtéz z
jak to przedstawiono na rysunku. powrotem HEPA.




Konserwacja

N Szczotka boczna
Czes¢ HEPA Wyjmij i czy$¢ boczna szczotke regularnie.

Szczotka obrotowa

1. Obrdc¢ klips ponizej, aby zdja¢ pokrywe Srodkowego silnika;
2. Wyjmij szczotke obrotowa i wyczysé tozysko;

3. Wyczysc¢ szczotke obrotows;

4. Zamontuj z powrotem szczotke obrotowg i zatéz klips na
pokrywie. Uwaga: Wymieniaj szczotke obrotowa raz na 6-12
miesiecy, aby zachowa¢ wydajnos¢ podczas czyszczenia.

Sensor graniczny
Sensor graniczny nalezy regularnie czyscic¢
miekka szmatka.

Pokrywa srodkowego silnika
Klips

Szczotka obrotowa
tozysko

B Wymieniaj komponent HEPA raz na trzy miesiace. Nie
moga by¢ myte;

B Przeczyszczaj regularnie komponent HEPA za pomoca
szczotki, aby zapobiec blokowaniu sie;

B Wymieniaj boczne szczotki co trzy miesigce, aby
zachowac ich wydajnosc.




Parametry

Robot Charging Dock
Nazwa Parametry Wymiary 153.9mmx74.6mmx99.5mm
Wymiary ®350mmx94.5mm Moc znamionowa 24W
Waga ok. 3.27kg Wejscie znaminowe 20V=—=1.2A
Napi cie znamionowe 14.8V— Wyjscie znamionowe 20V=—1.2A
Moc znamionowa 33W Cz stotliwos¢ 50/60Hz
Pojemnosc¢ akum. 3200mAh

Szkodliwe substancje zawarte w produkcie

Szkodliwa substancja

Nazwa cz $ci

Pb Hg Cd Cr(VI) Pbb Pbde

Metale X O O O O O
Plyta gtéwna / obwody O O O (@) (@] O
Plastiki O O O O O O

Cz $ci wymienna (w
tym $ruby) O O O O O O

Cz sci metalowe (silnik,

ozdoby*, itp.) O O O O O O

Tabela ta zostata sporzadzona w zgodnosci z SJ/T11364-2014

O : Oznacza, ze zawarto$¢ szkodliwych substancji we wskazanym materiale znajduje sie w zakresie podanym w GB/T 26572-2011.
X: Oznacza, ze zawarto$¢ szkodliwych substancji w materiale przekracza zakres podany w GB/T 26572-2011, jednak obecna technologia nie zapewnia zadnej
alternatywy i warto$¢ ta moze by¢ przekroczona w ramach wyjatku.
*: Niektore modele posiadajg te czesci.

®

Wszystkie powyzsze oznaczenia pochodza z Measures for the Administration of the Restricted Use of the Hazardous Substances z terenu Chin oraz
standardu SJ/T11364. Dtugie uzytkowanie produktu nie jest szkodliwe dla ludzkiego zdrowia.

10




Problem

Rozwiazanie

Radar laserowy nie reaguije.

Upewnij sig, ze laser nie jest zablokowany przez zadna przeszkode lub zanieczyszczenia.
Przenie$¢ urzadzenie na nowe miejsce i zrestartu;j.

Sensor graniczny nie dziata poprawnie.

Przetrzyj sensor graniczny migkka szmatka.

Robot odbiera zaktdcenia i nie dziata poprawnie.

Przenies¢ robota i uzywaj go w miejscu, w ktérym nie panuja zaktdcenia.

Sensor kolizyjny nie dziata poprawnie.

Naci$nij na taSme kolizyjna, wyjmij zabrudzenia i uruchom urzadzenie ponownie.

Robot jest zbyt rozgrzany lub temperatura jest zbyt niska i nie
dziata poprawnie.

Wytacz robota i poczekaj, az jego temperatura wréci do normy.

tadowanie nie przebiega poprawnie (robot sie nie taduje).

Sprawdz, czy uzywana jest dostarczona razem z urzadzeniem tadowarka i czy hub
tadowania jest postawiony poziomo. Wytacz robota, odtacz zasianie i przetrzyj metalowe
taczniki.
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Najcz stsze problemy

Problem

Rozwigzanie

Urzadzenie sie nie wtacza

Poziom akumulatora jest zbyt niski; Podtacz robota do stacji tadujace;j.
Temperatura jest zbyt niska (<0°) lub zbyt wysoka (>50°C).

Urzadzenie nie chce rozpoczaé czyszczenia

Poziom akumulatora jest zbyt niski, podtacz robota do hubu tadujacego.

Robot nie che sie natadowac

W poblizu hubu tadowania jest zbyt wiele przeszkéd, postaw go w miejscu, do ktérego mozna
sie tatwo dostac.
Robot jest za daleko od hubu tadowania. Przenie$ go blizej.

Robot zachowuje sie nietypowo

Wytacz robota i uruchom go ponownie.

Nietypowy dzwiek podczas czyszczenia

Szczotka obrotowa, szkotka boczna lub kota moga posiada¢ zabrudzenia. Zatrzymaj robota i
oczysc je.

Robot czysci coraz gorzej lub kurza odpada od niego

Zbiornik na kurz jest petny. Opréznij go.
HEPA jest zablokowana. Oczys¢ ja.
Szczotka obrotowa jest zabrudzona. Oczys¢ ja.

Urzadzenie nie moze potaczy¢ sie z WiFi

Sygnat WiFi jest staby, upewnij sie, czy robot znajduje sie miejscu z dobrym odbiorem sieci.

Robot nie kontynuuje czyszczenia

Upewnij sie, ze robot nie jest w trybie DND - nie moze czysci¢ w tym trybie. Robot
nie kontynuuje automatycznie czyszczenia, jesli recznie zaniesiono go do hubu.

Robot nie moze sie rozpocza¢ tadowac

Upewnij sie, ze jest wystarczajaco duzo miejsca w poblizu hubu i ze taczniki/elektrody sa
czyste.

Robot nie przeprowadza zaplanowanego czyszczenia

Upewnij sie, ze urzadzenie zostato podtaczone do sieci, w innym przypadku moze pojawic sie
problem z synchronizacja i zaprogramowane czynnosci nie beda przeprowadzane.

Robot jest ciagle wytaczony

Upewnij sig, czy urzadzenie poprawnie potaczyto sie z siecia i jest w zasiegu WiFi.

Nie mozna potaczy¢ sie telefonem z urzadzeniem

Upewnij sie, ze hub tadowania oraz robot sa w zasiegu sygnatu WiFi. Uruchom WiFi ponownie i
sparuj urzadzenie jeszcze raz.
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Ograniczenia uzytkowania

B Urzadzenie to jest przeznaczone do czyszczenia podtég mieszkan i nie nalezy go uzywac do czyszczenie terendw na zewnatrz (np. balkonéw), innych
powierzchni niz podtoga (np. sofy) oraz nie nalezy go uzywac do czyszczenia miejsc przemystowych.

Nie nalezy uzywac urzadzenia w miejsc, gdzie nie ma Scian, obreczy lub ptotéw ograniczajacych teren.

Nie uzywaj produktu w miejscach, gdzie temperatura przekracza 40"C lub jest ponizej 0"C lub w miejscach gdzie znajduje sie ciecz na podtodze.
Zabierz z podtogi wszelkie kable, aby nie byty szarpane przez robota.

Zabierz wszelkie kruche obiekty i ozdoby (np. wazony, plastikowe worki) z podtogi - robot moze sie z nimi zderzy¢ i je uszkodzic.

Osoby ograniczone fizycznie, mentalnie lub percepcyjnie (w tym dzieci) nie powinny postugiwac sie urzadzeniem.

Dzieci nie powinny bawi¢ sie robotem. Gdy robot dziata, trzymaj dzieci oraz zwierzeta od niego z daleka.

Nie ktadz przedmiotoéw, dzieci lub zwierzat na robocie, gdy ten dziata lub sie taduje.

Nie uzywaj robota do czyszczenia gorejacych/jarzacych sie rzeczy (np. tlacego sie papierosa).

Nie nalezy uzywac robota do czyszczenia puszystych dywanéw z dtugimi wtosami.

Nie uzywaj robota do czyszczenia twardych lub ostrych obiektow (np. szkta, gwozdzi).

Nie uzywaj pokrywy lasera jako narzedzia do przenoszenia/poruszania urzadzenia.

Robot oraz hub powinny by¢ czyszczone, gdy sa wytaczone lub w stanie czuwania.

Nie nalezy pokrywac urzadzenia zadng ciecza (zbiornik na kurz powinien by¢ wytarty do sucha przed zamontowaniem);

Nie nalezy ktas¢ robota do géry nogami, aby nie uszkodzi¢ radaru laserowego.

Uzywaj pruduktu zgodne z instrukcja obstugi. Uzytkownik ponosi odpowiedzialnos$¢ za szkody powstate z powodu niewtasciwego uzytkowania.

Akumulator oraz tadowanie

Nie uzywaj akumulatoréw, tadowarek lub hubéw tadowania firm trzecich.

Nie uzywaj akumulatoréw nieprzeznaczonych do tadowania.

Nigdy nie prébuj wyjmowac, naprawiac lub modyfikowac akumulatora lub hub tadowania.

Nie ktadz hub tadowania blisko Zrédet ciepta (np. kaloryfera).

Nie czys$¢ urzadzenia mokra szmatka lub ciecza.

Nie nalezy utylizowac¢ akumulatoréw z pozostatymi odpadami domowymi. Powinny by¢ przekazane odpowiednim stuzbom porzadkowym.
Urzadzenie powinno by¢ transportowane wytaczone w oryginalnym opakowaniu.

Jesli urzadzenie ma nie by¢ uzywane przez dtuszy czas, nataduj robota do petna, wytacz go i przechowuj go w chtodnym oraz suchym miejscu.
taduj robota przynajmniej raz na miesiac, aby zachowa¢ wydajnos¢ akumulatora.

Laser radaru produktu jest zgodny z wymaganiami IEC 60825-1:2014 na temat produktéw laserowych klasy 1; nie generuje promieni laserowych
szkodliwych dla ludzkiego zdrowia.
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Wszelkie prawa zastrzezone.
Niniejsza instrukcja jest wtasnoscig firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci
lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.
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